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יישומי שאיבה

.הגברת לחץ•.ישירות לרשת•

משאבות נמוכות ממפלס  •
המאגר

משאבות גבוהות ממפלס•
:המאגר

.  אופקיות•
.אנכיות•

.משאבות קידוח•

.שאיבה למאגר•

רשת  -משולב •
.מאגר+ 



מערכות שאיבה טיפוסיות



הגדרות
לחץ•
:בהקשרים של תחנות שאיבה•

לחץ עבודה–
(Shut-Off)לחץ מירבי–
לחץ סטאטי–



בעיות טיפוסיות במערכות שאיבה
.זרימה הפוכה דרך המשאבה•
.הנעת והדממת משאבה•
.הלמי מים•
.ספיקות•
.לחץ בקו היניקה•



זרימה הפוכה במשאבה
.סכנה לשבירת ציר המשאבה= ט ’כשאין רצ•
.התרוקנות קו הסניקה•
.גלישת המאגר במקור•
סחרור במקום סניקה-בסוללת משאבות •

חוזר-מגוף אל-פתרון נדרש 



הגדרת הלם מים
שינוי דרסטי בלחץ הנובע משינוי = הלם מים •

פתאומי בספיקת הזורם בקו כתוצאה משינויים  
בהמשכיות הזרימה הגורמים לאנרגיה קינטית של  

). ולהפך(הזורם להפוך לאנרגיה פוטנציאלית 



סיבות להיווצרות הלמי מים
.הנעת משאבה כנגד קו מלא•
.סיום תהליך מילוי קו ריק•
.הדממת משאבה באופן יזום•
.הפסקת חשמל•
.פעולת שסתומי אויר לאורך הקו•
.ירידה פתאומית בצריכה•



מערכת ללא הגנה



Static

Dynamic

Pump turn 
off

תרשים לחץ בתחנת השאיבה



הצעות לפתרון
.בחינת ואפיון הבעיה•
.התקנת אביזרי זיהוי ובקרה•
.כל עוד התהליך בבקרה-מניעה מראש •
.זיהוי מוקדם להאצת התגובה•
תחזוקה  , תקציב, התאמת הפתרון מבחינת קוטר•

.’וכו



Fig0:Risha to K. Horev, 2 Pumps each Q=630m3/hr, Main D=600mm, Steel WT=9mm  
Piezometric Line
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מצב עבודה



Fig1:Risha W/O Min and Max Piezometric Heads
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לחצים ללא הגנה



י פורק מהיר”הגנה ע



שסתום אויר



Fig6:Risha W 7x100mm AV's Minimum and Maximum Piezometric Heads
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י שסתומי אויר בלבד”פתרון ע



י מקדם הלם”הגנה ע



Fig5:Risha W 2x150mm SAV's Minimum and Maximum Piezometric Heads
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י מקדמי הלם בלבד”פתרון ע



Fig3:Risha W 2x150mm SAV's @ PS & 7x100mm AV's @ 20, 310, 620, 800, 1200, 1400, 
1600m Min and Max Piezometric Heads
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פתרון משולב



Fig2:Risha W/O Rate of Pressure Drop at PS (red), Ramat Eshkol (blue)
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מצב לחצים בנקודות קריטיות ללא הגנה



Fig4:Risha W 2x150mm SAV's & 7 AV's @ 20, 310, 620, 800, 1200, 1400, 1600m Rate of 
Pressure Drop at PS (red), Ramat Eshkol (blue)
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מצב לחצים בנקודות קריטיות



י מכלי התפשטות”הגנה ע



מכלי התפשטות



ספיקות  
:ספיקות גבוהות גורמות

.צריכת יתר חשמלית•
ירידת לחץ  •

.בקו היניקה
.כניסת אויר מוגברת•
.נזקי קוויטציה למאיצים•
התמוטטות קידוחים•
.יניקת לכלוך•

שמירת לחץ או ספיקה= הפתרון



ספיקת יתר



ספיקות
:ספיקות נמוכות גורמות

יעילות נמוכה•
עליה בלחץ הסניקה•
התחממות המשאבה והמנוע•



בעיות טיפוסיות במערכות שאיבה
.זרימה הפוכה דרך המשאבה•
.הנעת והדממת משאבה•
.הלמי מים•
.ספיקות•
.לחץ בקו היניקה•



740דגם –מגוף בקרת משאבה 
.חוזר מכני-אל•
:בקרה חשמלית•

סולונאיד  –
מפסק גבול–

.תוספת תכונות בקרה•

solenoidLimit switch



BR-740-Eבקר דגם 
.בקר יעודי•
.התקנה נוחה בלוח החשמל•
.מתאם כל פעולות המערכת•
.מגן מנזקים בעת תקלות מערכת•
.מותאם למגוון יישומים•
.עצמאי או עבד לבקר מתוכנת•
.מדווח תקלות•
הנעה מחדש אם נעלמה•

.התקלה



טיפוסיתשאיבהמערכת



735דגם –מקדם הלם 
:מגוף דו נפחי הכולל•

.כושר פריקה גבוה–
.סגירה רכה–

.והידראולי/פיקוד חשמלי או•
.תכונת על כפורק מהיר•
).בהתייעצות(מאפשר סחרור •
.התקנה קומפקטית ונוחה•
.עלות רכישה והתקנה נמוכה•
”סמלית“תחזוקה •



מקדם הלם הידראולי



מקדם הלם הידראולי



מקדם הלם חשמלי



מקדם הלם חשמלי



מקדם הלם חשמלי
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